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Diagramy ťŕıd

Diagramy ťŕıd poskytuj́ı p̌rehled o vztaźıch mezi ťŕıdami:

o struktǔre dědičnosti,

o struktǔre asociaćı a

o vztahu mezi celkem a částmi.
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Konstrukce zobecněńı

Konstrukce zobecněńı:

Indikuje dědičnost.
Zobrazuje se šipkou s prázdným koncem.

I Šipka smě̌ruje od poďŕızené ťŕıdy k naďŕızené.
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V́ıcenásobná dědičnost

V́ıcenásobná dědičnost:

Potomek dědi vše od v́ıce p̌redk̊u.

Takováto konstrukce je nedoporučená, lze ji nahradit agregaćı.
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Potomek dědi vše od v́ıce p̌redk̊u.
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Asociačńı konstrukce

Asociace p̌redstavuje v UML měńıćı se populaci propojovaćıch vztahu
mezi objekty.

Nap̌r. psi a jejich vlastńıci:
I Každý pes má svého vlastńıka, který se může měnit.
I Osoba může vlastnit libovolný (i nulový počet ps̊u).

Název asociačńıho vztahu – Vlastnictvı́Psa.

Role jednotlivých ťŕıd v asociačńım vztahu – vlastnı́k, vlastněný.

Násobnost (mohutnost, kardinalita) vztahu.
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I Každý pes má svého vlastńıka, který se může měnit.
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Pr̊uchodnost asociaćı

Šipka ukazuje v jakém směru je jednoduché dohledat protěǰsek
asociačńıho vztahu.
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Asociace v́ıce ťŕıd

Tř́ıda nemuśı být asociována pouze s jednou ťŕıdou.

Tř́ıda může vystupovat pod r̊uznými rolemi.
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Vztahy mezi celkem a částmi

UML rozlǐsuje dva typy vztahů celku a jej́ımi částmi:

I Kompozice (složeńı)
I Agregace (seskupeńı)

Rozlǐseńı kompozice a agregace je (ḿırně řečeno) obt́ıžné.
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Vztahy mezi celkem a částmi – kompozice

Kompozice seskupuje objekty tak, že bez jakékoli části již neńı
původńım objektem.

I Nap̌r. pes je kompozićı hlavy, těla a čty̌r nohou; zubńı kartáček je
kompozićı štětin a držátka.

I V libovolný okamžik může být objekt součást́ı jen jedné kompozice.
I Kompozice jsou často heterometrické – jsou složeny z r̊uznorodých
část́ı.
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Kompozice seskupuje objekty tak, že bez jakékoli části již neńı
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původńım objektem.
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Vztahy mezi celkem a částmi – agregace

Agregace (seskupeńı) obsahuje objekty, které mohou (teoreticky)
opustit agregát a ten z̊ustane sám sebou.

I Nap̌r. smečka je agregaćı ps̊u; město je agregaćı domů; les je agregaćı
stromů.

I V libovolný okamžik může být objekt součást́ı v́ıce agregát̊u.
I Agregace jsou často homometrické – jsou složeny z v́ıce stejných část́ı.
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	Diagramy tříd
	Konstrukce zobecnění -- dědičnost
	Asociační konstrukce
	Vztahy mezi celkem a částmi


